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Arbeitsbereich

5T B Hubhohe 20,80 m
" 7 =\ Hubkraft 5.000 kg
. w [ |} Reichweite 17,40 m
° ’ ‘l‘ Abstltzung (LxB) 5,30 x 5,90 m
“Q - _L_ 1 Schwenkbereich Rotor 360° endlos
0 I = Wenderadius (Spitze Gabelzinken) 577m
. - : Lange Gabelzinken 1,20 m
Z HH A \‘ max. Stellweite Gabelzinken 1,14 m
=i o )y Gerat
. EbEeaRl ﬂ7 Lange 7,90 m
;U:‘ A raglastdiagﬁ‘rr?‘mlm Breite 2’50 ()
N Hohe (mit/ohne Arbeitsscheinwerfer) 3,09/3,25m
Traglastdiagramm mit Abstiitzung h
Leergewicht 17.83 t
ég JZ? = A Antrieb Diesel-Allrad
o MEEP ) ‘ Lenkung 4-Rad-Lenkung, Hundegang
" i 1 |‘ Héchstgeschwindigkeit 20 km/h
; A Extras
o JH z vollvaribale Abstiitzbreite
H= e Scherenstiitzer
i ‘f Pendelachsen
T
Jois Arbeitskorb (drehbar + auskiappbar)
P anrRL AuBenmaRe (x8) 2,35 (4,50)x 1,24 m
. —T T 7T;ag’:tdiagramm: ohne Stitzen| max. Korblast U0 kg
1817151102110 676548210 23m max. Arbeitshéhe 22,70 m
Traglastdiagramm ohne Abstiitzung Lasthaken 61t
Winde 35t/5t

Arbeitsbihnen
Baumaschinen
Krane

Stapler

© Hundrup Arbeitsbiihnen-Vermietung GmbH & Co. KG. Elektronische und sonstige 4 auch nur mit
der Hundrup ietung GmbH & Co. KG. sind die Daten im
indlich fir die Tragfahigkeit sind die am Fahrzeug angebrachten Traglastdiagramme. www.hundrup.de 02309|77185
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1700 kg

1100 kg.
400 k¢
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| | [Traglastdiagramm: mit Winde
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o | Arbeitsdiagramm: mit Korb

2019 18177 16 1514 131211 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 l‘) 123 m

Traglastdiagramm mit Korb Arbeitsbiihnen
Baumaschinen
Krane
Stapler
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