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Arbeitsbereich

o Hubh&he 20,80 m
i; Hubkraft 6.000 kg
Reichweite 17,40 m
i Abstiitzung (LxB) 5,20x 5,92 m
- y Schwenkbereich Rotor 360° endlos
" by Wenderadius (Spitze Gabelzinken) 5,90 m
1 Lénge Gabelzinken 1,20 m
! max. Stellweite Gabelzinken 1,07 m
jaszess Gerst ]
: & Lange 8,20 m
é L :5,:, Breite 2,53 m
" 222 2 19.“3 s 4z Hohe (mit/ohne Arbeitsscheinwerfer) 3,12/3,16 m
Traglastdiagramm mit Abstiitz Leergewicht 17.83
WL bl L Antrieb Diesel-Allrad
0 E}f J Lenkung 4-Rad-Lenkung, Hundegang
s Héchstgeschwindigkeit 20 km/h
: Extras
" Vollvariable Abstitzbreite
" Scherenstiitzen
E Pendelachsen
]

o Arbeitskorb (drenbar + auskiappbar)
: 8 AuRenmale (LxB) 2,35(4,50)x 1,24 m
; 1L _ e [ ‘ max. Korblast 500 kg
Mz el W09 8 765 432100 2am max. Arbeitshéhe 22,70 m
Traglastdiagramm ohne Abstiitzung Lasthaken 6t
Winde 35t/5t
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www.hundrup.de

Arbeitsbihnen
Baumaschinen
Krane

Stapler

© Hundrup Arbeitsbiihnen-Vermietung GmbH & Co. KG. Elektronische und sonstige 4 auch nur mit
der Hundrup ietung GmbH & Co. KG. sind die Daten im
indlich fir die Tragfahigkeit sind die am Fahrzeug angebrachten Traglastdiagramme. www.hundrup.de 02309|77185
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o rbeitsdiagramm: mit Korb o
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Traglastdiagramm mit Arbeitskorb Baumaschinen
Krane
Stapler
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